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Patentans p r u c h 



. Chirurgisches Greif erinstrument zum Einfuhren in Korper- 
hohlen, umfassend /eine Handbetatigungseinrichtung und 
von dieser Handbetatigungseinrichtung ausgehend ein tlber- 
tragungskabel mit einem Kabelmantel und einer Kabelseele, 
wobei an dem patientenseitigen Ende der Kabelseele An- 
schluBteile von Greif elementen angekuppelt sind, wobei 
weiter diese AnschluBteile durch das relativ zur Kabel- 
seele verschiebliche patientenseitige Ende des Kabelman- 
tels Oder eine mit diesem Ende des Kabelmantels verbundene 
Endhulse steuerbar sind und wobei der Kabelmantel mit einem 
ersten Fingergriff der Handbetatigungseinrichtung und die 
Kabelseele mit einem zweiten Fingergriff der Handbetati- 
gungseinrichtung verbunden sind und wobei schlieBlich 
diese Fingergriffe relativ zueinander beweglich sind im 
Sinne einer Relativverschiebung von Kabelmantel und Kabel- 
seele, dadurch gekennzeichnet, daB ein Daumengriff (26) 
der Handbetatigungseinrichtung (2 0) mit dem betatigungs- 
seitigen Ende der Kabelseele (12) fest verbunden ist und 
daB ein Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f (28) der Handbe- 
tatigungseinrichtung (20) mit dem betatigungsseitigen 
Ende des Kabelmantels (10) iiber ein Richtungsumkehrgetriebe 
verbunden ist, derart, daB sich bei Annaherung des Zeige- 
f inger-Mittelf inger-Griffs (28) an den Daumengriff (26) 
der Kabelmantel (16) in Richtung auf die Greif organe (10a-10c) 
hinbewegt . 

Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , daB 
das Richtungsumkehrgetriebe ein Ritzel (32) umfaBt, welches 
an einem den Daumengriff (26) mit dem betatigungsseitigen 
Ende der Kabelseele (12) verbindenden Schaft (22) gelagert 
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ist, daB der Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f (28) langs dieses 
Schafts (22) verschiebbar gefuhrt ist, daB an dem Zeigefinger- 
Mittelfinger-Grif f (28) ein erstes Zahnstangenelement (38) 
befestigt ist, welches mit dem Ritzel (32) kamrat und daB 
in Langsrichtung des Schafts (22) ein zweites Zahnstangen- 
element (44) gefuhrt ist, welches ebenfalls mit dem Ritzel 
(32) an diametral dem ersten Zahnstangenelement (38) gegen- 
uberliegender Stelle kammt und daB dieses zweite Zahnstangen- 
element (44) mit einer Fassung (46) fur das betatigungssei- 
tige Ende des Kabelmantels (16) verbunden ist. 

Instrument nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet , daB 
das Ritzel (32) innerhalb eines Fensters (30) des Schafts 

(22) gelagert ist, daB der Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f 

(28) den Schaft (22)-auf diesem mittels eines Schaftdurch- 
gangskanals verschiebbar gef uhrt-umschlieBt , daB innerhalb 
des Zeigef inger-Mittelf inger-Grif fs (28) eine Auf nahmekammer 

(36) fur das relativ zum Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f (28) 
fest angeordnete erste Zahnstangenelement (38), angrenzend 
an den Schaf tdurchgangskanal , angeordnet ist und daB ferner 
innerhalb des Zeigef inger-Mittelf inger-Grif fs (28) , angren- 
zend an den Schaf tdurchgangskanal , ein Fiihrungskanal (42) 
fur das relativ zum Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f (28) 
verschiebbare zweite Zahnstangenelement (44) angeordnet 
istj. 

Instrument nach einem de^- Auspruche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB der Daumengriff (26) in bekannter Weise ^ 
als Ring ausgebildet ist, welcher bis zur Daumenwurzel auf 
den Daumen aufschiebbar ist. 

Instrument nach einera der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f (28) in * 
an sich bekannter Weise als spulenf ormiger Walzenkorper aus- 
gebildet ist. 
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6. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet , dafi die AnschluBteile (10aa-10ca) der 
Greiferelemente (10a-10c) einstiickig mit den Greiferelemen- 
ten (1 0a-1 0c) ausgebildet sind und bei der Annaherung des Kabelnsnteloides bzw. 
der Endhulse (1-8) eine zangenf ormige SchlieBbewegung aus- 
f iihren. / a 
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Chirurgisches Greiferinstrument 



Die Erfindung betrifft ein chirurgisches Greif erinstrument 
zum Einfuhren in Korperhohlen , umfassend eine Handbetatigungs- 
einrichtung und von dieser Handbetatigungseinrichtung aus- 
gehend ein Ubertragungskabel mit einera Kabelmantel und einer 
Kabelseele, wobei ajn dem patientenseitigen Ende der Kabel- 
seele AnschluBteile von Greif eleraenten angekuppelt sind, 
wobei weiter diese AnschluBteile durch das relativ zur Kabel- 
seele verschiebliche patientenseitige Ende des Kabelmantels 
Oder eine mit diesem Ende des Kabelmantels verbundene End- 
hiilse steuerbar sind und wobei der Kabelmantel mit einem 
ersten Fingergriff der Handbetatigungseinrichtung und die 
Kabelseele mit einem zweiten Fingergriff der Handbetatigungs- 
einrichtung verbunden sind und wobei schlieBlich diese 
Fingergriffe relativ zueinander beweglich sind im Sinne einer 
Relatiwerschiebung von Kabelmantel und Kabelseele. 

Ein solches chirurgisches Greif erinstrument kommt insbesondere 
zum Einsatz fur Zwecke der Broncho-, Bulbo-, Colo-, Duodeno-, 
Endo- und Gastrokopie. 

Bei einem durch offenkundige Vorbenutzung bekannten chirurgi- 
schen Greif erinstrument der eingangs bezeichneten Art ist 
ein Daumengriff mit dem betatigungsseitigen Ende des Kabelman- 
tels und ein Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f mit, dem betati- 
gungsseitigen Ende der Kabelseele verbunden. Wenn der hand- 
habende Arzt oder die OP-Schwester den Zeigef inger-Mittel- 
f inger-Grif f an den Daumengriff annahert, so wird gleichzei- 
tig am patientenseitigen Ende die Seele gegemiber dem Kabel- 
mantel zuriickgezogen und die AnschluBteile der Greif elemente 
wandern in den Kabelmantel bzw. die Endhiilse hinein mit der 
Folge, daB die Greif erelemente zangenartig geschlossen werden. 
Auf diese Weise konnen Gewebsproben erfaBt und entnommen wer- 
den . 
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Es wurde nun folgender Nachteil bei dem . bekanaten Instru-. . 
roent erkannt: Beim Zuriickziehen des Zeigef ihger-Mifctelf inger- 
Griffs in Richtung auf den Daumengriff bleibt aufgrund des 
Bewegungsverhaltens der menschlichen Hand der Daumengriff 
im wesentlichen stationar im Raum, wahrend der Zeigef inger- 
Mittelf inger-Griff gegenuber einem raurafesten Koordinaten- 
system bewegt wird. Dies bedeutet, daB bei Annaherung des 
Zeigef inger-Mittelf inger-Grif fs an den Daumengriff auch der 
Greifer, welcher iiber die Kabelseele mit dem Zeigefinger- 
Mittelf inger-Grif f verbunden ist, eine Bewegung im Raum aus- 
fuhrt, und zwar eine Bewegung in Richtung auf den Daumen- 
griff hin, d.hu eine von der zu erfassenden Gewebsprobe weg- 
gerichtete Bewegung. Nun ist es aber haufig aufierordentlich 
schwierig, im Korperinneren die Greif erelemente gegenuber 
der zu entnehmenden Gewebsprobe zu justieren, wobei zu be- 
denken ist, daB diese Justierung iiber parallel zu dem Kabel 
gefiihrte Lichtleiter beleuchtet und beobachtet werden mufl. 
Es ist deshalb in hohem MaBe unerwiinscht, wenn beim Schlie Ben 
der Greifer diese Justierung durch eine Riickzugsbewegung der 
Greif erelemente wieder verlorengeht . 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde/ein chirurgisches 
Greif erinstrument der eingangs bezeichneten Art so auszu- 
gestalten, daB bei Betatigung der Handbetatigungseinrichtung 
mii^tels Daumen und Fingern in einer der natiirlichen Bewegung 
der menschlichen Hand entsprechenden Weise die Greif erelemente 
ihre Position gegenuber der zu erfassenden Gewebsstelle nicht 
verandern, wobei die SchlieBbewegung der Greif erelemente nicht 
als Veranderung der Justierung angesprochen wird. 

Zur Losung dieser Aufgabe wird erf indungsgemaB vorgeschlagen, 
daB ein Daumengriff der Handbetatigungseinrichtung mit dem 
betatigungsseitigen Ende der Kabelseele fest verbunden ist 
und daB ein Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f der Handbetatigungs- 
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einrichtung mit dem betatigungsseitigen Ende des Kabel- 
. mantels iiber ein Richtungsumkehrgetriebe verbunden 1st, 
derart, daB sich bei Annaherung des Zeigef inger-Mittel- 
f inger-Griffs an den Daumengriff der Kabelmantel in Richtung 
auf die Greiforgane hinbewegt. 

Weiter will die Erfindung einen einfachen, kostengiinstigen 
Aufbau des Richtungsumkehrgetriebes erreichen, der auch der 
Forderung nach moglichst raumsparender Bauweise Rechnung 
tragt. Zur Losung dieser, der Aufgabe sich unterordnenden 
Zusatz forderung wird weiter vorgeschlagen , daB das Rich- 
tungsumkehrgetriebe ein Ritzel umfaBt, welches an einem den H 
Daumengriff mit dem betatigungsseitigen Ende der Kabel- 
seele verbindenden Schaft gelagert ist, daB der Zeigef inger- 
Mittelf inger-Grif f langs dieses Schafts verschiebbar gefiihrt 
ist, daB an dem Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f ein erstes 
Zahnstangenelement befestigt ist, welches mit dem Ritzel 
kammt und daB in Langsrichtung des Schafts ein zweites Zahn- 
stangenelement gefiihrt ist, welches ebenfalls mit dem Ritzel 
an diametral dem ersten Zahnstangenelement gegeniiberliegen- 
der Stelle kammt und daB dieses zweite Zahnstangenelement " : ' 

mit einer Fassung fur das betatigungssei tige Ende des Kabel- 
mantels verbunden ist. 

Ein besonders einfacher und raumsparender Aufbau ergibt sich © 
dann, werth das Ritzel innerhalb eines Fensters des Schafts 
gelagert ist, wenn der Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f den 
Schaft-auf diesem mittels eines Schaf tdurchgangskanals ver- 
schiebbar gefiihrt-umschlieBt, wenn innerhalb des Zeigef inger- 
Mittelf inger-Grif fs eine Aufnahmekammer fur das relativ zum 
Zeigefinger-Mittelfinger-Griff fest angeordnete Zahnstangen- 
element, angrenzend an den Schaf tdurchgangskanal angeordnet 
ist und wenn ferner innerhalb des Zeigef inger-Mittelf inger- 
Griffs, angrenzend an den Schaf tdurchgangskanal , ein 
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Fiihrungskanal fiir das relativ zum Zeigef inger-Mittelf inger- 
Griff verschiebbare zweite Zahnstangenelement angeordnet 
ist. 

Der Daumengriff kann in bekannter Weise als Ring ausgebildet 
sein, welcher bis zur Daumenwurzel auf den Daumen aufschieb- 
bar ist. 

Der Zeigefinger-Mittelfinger-Griff kann als spulenfSrmiger 
-WalzenkSrper ausgebildet sein. Diese Ausgestaltung der Daumen 
und Fingergriffe ist von der oben erwMhnten offenkundig 
vorbenutzten Ausf Uhrungsf orm her bekannt. Es ist ein beson- 
derer Vorteil der Erfindung, daB Dank der gleichen Ausbil- 
dung der Griffe und der gleichen Relativbewegung der Griffe 
einander gegenuber wie bei dem bisher bekannten Instrument 
Umgewohnung der handhabenden Personen an eine neue Bedie- 
nungsweise nicht erforderlich ist. Die Bedienungsweise 
bleibt vielmehr vollig unverandert; es entfallt nur der Nach- 
teil der bisherigen Ausfuhrungsform, der darin lag, daB sich 
die Greiferelemente von der zu erfassenden Gewebsstelle 
zuriickzogen . 

Die erfindungsgemaBe Einrichtung ist beispielsweise in Ver- 
bindung mit Greifern anwendbar, bei denen die AnschluBteile 
einstttckig mit den Greif erelementeh ausgebildet sind und 
die 'Greiferelemente bei Annaherung des Kabelmantelendes 
bzw. der Endhiilse eine zangenformige SchlieBbewegung aus- 
fUhren. 

Die beiliegende Figur erlautert die Erfindung anhand eines 
Ausf iihrungsbeispiels . 

In der Figur erkennt man eine bekannte Dreif uBf aBzange, welche 
ganz allgemein mit 10 bezeichnet isti Diese Dreif uBfaBzange 10 
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ist gebildet von drei Greif erelementen 10a, 10b, 10c. Diese 
Greiferelemente 10a bis 10c sind mit ihren AnschluBteilen 
10aa, 10ba und 10ca an die Seele 12 eines Obertragungskabels 
14 angeschlossen, dessen Kabelmantel mit 16 bezeichnet ist. 
Wird die Seele 1 2 in der Figur nach rechts bewegt, so werden 
die Greiferelemente 10a bis 10c mit ihren AnschluBteilen 
10aa, 10ba und 10ca in eine Endhiilse 18 des Kabelmantels 16 
hineingezogen und zangenartig einander angenahert. 

Das betatigungsseitige Ende des Obertragungskabels ist an 
eine Handbetatigungsvorrichtung angeschlossen, die ganz all- 
gemein mit 20 bezeichnet ist. Die Betatigungsvorrichtung 20 
umfaBt einen Schaft 22 an dessen in der Figur linkes Ende 
die Seele 12 des Obertragungskabels 14 vermittels einer 
Klemmschraube 24 fest angeschlossen ist. An seinem rechten 
Ende tragt der Schaft 22 einen Daumengriff in Form eines Ringes 
26. Auf dem Schaft 22 ist in dessen Lansgrichtung ein Zeige- 
f inger-Mittelf inger-Grif f 28 verschiebbar gefiihrt, der zu diesem 
Zweck von einem Schaf tdurchgangskanal durchsetzt ist. Der 
Zeigef inger-Mittelf inger-Grif f 28 ist als ein spulenf ormiger 
Walzenkorper ausgebildet. In einem Fenster 30 des Schafts 22 
ist ein Ritzel 32 urn eine Achse 34 drehbar gelagert, welche 
Achse in dem Schaft 22 befestigt ist. In einer Auf nahmekammer 
36 des ^Zeigefinger-Mittelf inger-Grif fs 28 ist ein erstes 
Zahnstangenelement 38 vermittels Schrauben 4 0 befestigt , 
welches in Eingriff mit dem Ritzel 32 steht. Ferner irt inner- 
halb des Zeigef inger-Mittelf inger-Grif fs 2 8 ein Fuhrungskanal 
42 fur ein zweites Zahnstangenelement 44 ausgebildet. Dieses 
zweite Zahnstangenelement tragt an seinem in der 

Figur linken Ende eine Fassung 46 ftir das betatigungsseitige 
Ende des Kabelmantels 16. 

Wenn der Daumengriff 26 etwa auf einem Daumen im Bereich der 
Daumenwurzel sitzend festgehalten wird und der Zeigefinger- 
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Mittelfinger-Griff 28 an den Daumengriff 26 angenahert wird, 
so wird durch das mit dem Zeigef inger-Mittelfinger-Grif f 28 
mitbewegte Zahnstangenelement 38 das Ritzel 32 im Uhrzeiger- 
sinn in Bewegung gesetzt. Die Folge ist, daB das zweite Zahn- 
stangenelement 4 4 sich in der Figur nach links bewegt und 
damit der Kabelmantel 16 und die Endhiilse 18 ebenfalls nach 
links bewegt werden, mit der Folge, daB die Greif erelemente 
10a bis 10c zangenartig zusammengehen. Dabei findet in 
Langsrichtung des Obertragungskabels 14 eine Positionsver- 
anderung der Greif erelemente 10a bis 10c nicht statt, da diese 
Greif erelemente ja iiber die Kabelseele 12 fest mit dem Schaft 
22 verbunden sind und dieser Schaft 22 iiber den Daumengriff 26 
stationar gehalten wird. 
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